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with(LinearAlgebra):
K :=
Matrix([[-k1-k2,0,0,0], [+k1,0,0,0], [+k2,0,-k3,+k4], [0,0,+k3,-k4]1]);
—k1—-k2 O 0 0
k1 0 0 0
k2 0 —k3 k4
0 0 k3 —k4

K =

E := Eigenvectors(K);

i 0 0 o0 (k1 +k2)(—k8 — k4 + k1 +k2) ]
k3 k2
—k3 — k4 0 0 1 k1 (—k8 — k4 + k1 +k2)
0 k3 k2
0 ’ k1 + k2 — k4
ki k2 -0 T w
kS
1 — 1
L k4 0 J
v := E[1];
—k3 — k4
vi= 0
T 0
—k1 — k2
X := E[2];
i 0 0 0 (k1 +k2)(—k3 —kf + k1 +k2) ]
k3 k2
0 0 1 _k1(7k37k4+k1+k2)
X k3 k2
i Mtk
k3
k3
1 — 1
i k4 0 J
L :=
DiagonalMatrix([exp(v[1]*t) ,exp(v[2]*t) ,exp(v[3]*t) ,exp(v[4]*t)]);
e((=k3=Ek4)t) o 0
0 10 0
L:= 0 0 1 0
0 00 e((—kl—k,@)t)
c0 := Vector ([A0,0,0,0]);
Ao
cl := 8
0

ct := X . L . MatrixInverse(X) . cO;



[e —k1—k2) t)AO]

j1 o((—k1—k2)1)
) Ao
k] n kQ K+ k2
e((=h3—=ki) ) -3 |2 k2 k4
[ RS+ K 1 R2) (B3 - K4) | (KL 1 k2) (k3 + KF)

(k1 4+ k2 — kj) el (=R =k2)1) [0
(k1 4 k2) (k3 — kf + kI + k2)

e((Zk3=k) 1) 1.3 |2 k3 k2
[ k3 kf T kL k2) (K3 1 K4) (kD k2) (K3 1 k4)
el(RI=R2D) |3 |2
(kl +k2) (—k3 — kf + k1 + kQ)) }
cth := ct[1];
ctA = e((Zk1=k2)t) g,
ctB := ct[2];
k1 k1 e((=k1=k2)1)
B T e

ctC := ct[3];
0 = ( e((=hS—=ki)t) 13 k2 k2 k4

(Ch9 —hf + Kl +52) (b3 + 4) (K1 - R2) (k3 + k7)
(K14 k2 — kg TR0 ko
(k1 + +2) (—F3 — kf + k1 + 2)
ctD := ct[4];

Ao

e((Zk3=k4)t) k.3 L2 k3 k2
(k3 —kf + k1 1 k2) (k3 + k4) (KL + k2) (k3 + k)
e((=k1=k2)t) k.9 L2
+ )Ao
(k1 4+ k2) (k3 — k4 + k1 + k2)

ctD = (—




